Les objets et systemes techniques et
Les changements induits dans la societe

Ionaginer matéraliser une
TECHRNOLOGIE emn mtégrant une dimensicn desigmn

ldentifier un besoin (biens matériels ou services) et énoncer un probléme technique;
identifier les conditions, contraintes (normes et réglements) et ressources
correspondantes, qualifier et quantifier simplement les performances d’un objet
technique existant ou a créer.

- Besoin, contraintes, normalisation.

- Principaux éléments d’un cahier des charges.

Evaluation

1) Les consignes :

Sur une feuille double, vous devez :
& indiquer votre nom, prénom, classe, la date de 1’évaluation,
& reproduire le tableau suivant :

Total des points acquis dans Observation
I’évaluation

La compétence est acquise (5 points)

La compétence est presque acquise 4 < X <5

La compétence est en cours d’acquisition . 2.5 < X <
4

La compétence n’est pas acquise 2.5 > X

L et noter les questions et les réponses.

1) Validation de la compétence :
Identifier la fonction et les principaux éléments d’un cahier des charges

1.1) Vous devez définir le cahier des charges ( CDC) en cochant les bonnes
réponses

[ ] Tl permet au demandeur d’exprimer son besoin
[] 11 fait office de contrat
[ ]11 n’est pas obligatoire de le respecter

[ ] 1 fixe des régles pour qu’un projet soit mené a bien

1.2) Que permet-il au client ?
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1.3) Vous étes chargé de réaliser le cahier des charges du robot explorateur
en répondant a la demande ci-dessous.
Pour cela, vous allez utiliser le diagramme pieuvre, reproduire et
compléter tableau ci-dessous pour définir la fonction d’usage et deux
contraintes expriment le besoin du client

Messieurs,

Mous envisageons d'acquerir un robot qui permette d'observer des lieux inaccessibles a U'homme par
l'intermediaire d'une caméra embarqueée.

Cet engin devra permettre la fixation d'une camera sans fil dont les reférences vous seront communiguées
ulterieurement.

Il devra étre telecommande par U'utilisateur avec une portée d'une dizaine de metres. Ses deplacements
seront observes par I'intermediaire d'un ecran de controle.

Le systeme de commande devra comporter une fonction d'assistance automatique d'approche a 10 cm
d'une cible afin de determiner précisement ses dimensions.

Le robot devra disposer d'une autonomie d'energie d'une trentaine de minutes.

Il devra evoluer dans un environnement de faible luminosite ( 3 lux) et devra pouvoir s'infiltrer dans des

passages de dimensions reduites (jusqu’a %00 cm? de section), sur des surfaces planes ou inclingées (jusqu'a
20 %), lisses ou accidentées.

L'engin devra supporter des conditions atmospheriques hostiles a 'homme (gaz toxique, tempeératures entre
- 10 et 80 °C) et résister a de faibles ecoulements d'eau ainsi qu'a de legers chocs.

Les manipulations d'usage devront étre facilement realisables.

La solution devra étre solide, fiable et déemontable, afin de pouvoir aisément assurer la maintenance des
pieces qui la constituent.

On veillera a assurer la sécurite avec une alimentation en trés basse tension.
Par souci d'eco-citoyennete, on privilégiera des solutions durables au niveau environnemental.

Enfin, le colt de 'ensemble ne devra pas exceder un montant de 200 € TTC (hors camera).

Désignation ( Fp, C) Fonction Critére d’appréciation Niveaux
FP1 | e -- Vitesse de déplacement 0.15m/s maximum
-------------------------- Type d’exploration Visionnage en temps
e - Mesure d’image réel

......................... Approche automatique

---------------------------------------------------------------------- 10 métres
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Les objets et systemes techniques et
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Inagineiy el
TECHRNOLOGIE eh imiégrant une dimension desigmn

Identifier un besoin (biens matériels ou services) et énoncer un probléme technique;
identifier les conditions, contraintes (normes et réeéglements) et ressources
correspondantes, qualifier et quantifier simplement les performances d’un obhjet
technique existant ou a créer.

- Besoin, contraintes, normalisation.

- Principaux éléeéments d’un cahier des charges.

Evaluation

Correction de I’évaluation

2) Validation de la compétence :
Identifier la fonction et les principaux €éléments d’un cahier des charges

1.4) Vous devez définir le cahier des charges ( CDC) en cochant les bonnes
réponses

Il permet au demandeur d’exprimer son besoin

X | Il fait office de contrat

/2

Il n’est pas obligatoire de le respecter

X | 1l fixe des régles pour qu’un projet soit mené a bien

1.5) Que permet-il au client ?

Il permet au demandeur d’exprimer le besoin devant €tre satisfait
par 1’objet a concevoir

/1
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1.6) Vous étes chargé de réaliser le cahier des charges du robot explorateur
en répondant a la demande ci-dessous.
Pour cela, vous allez utiliser le diagramme pieuvre, reproduire et
compléter tableau ci-dessous pour définir la fonction d’usage et deux
contraintes expriment le besoin du client

Messieurs,

Mous envisageons d'acquérir un robot qui permette d'observer des lieux inaccessibles a 'homme par
l'intermediaire d'une caméra embarqueée.

Cet engin devra permettre la fixation d'une camera sans fil dont les reférences vous seront communiguées
ulterieurement.

Il devra étre télecommande par Uutilisateur avec une portée d'une dizaine de métres. Ses deplacements
seront observes par I'intermediaire d'un ecran de controle.

Le systeme de commande devra comporter une fonction d'assistance automatique d'approche a 10 cm
d'une cible afin de determiner précisement ses dimensions.

Le robot devra disposer d'une autonomie d'energie d'une trentaine de minutes.

Il devra evoluer dans un environnement de faible luminosite ( 3 lux) et devra pouvoir s'infiltrer dans des

passages de dimensions reduites (jusqu’a %00 cm? de section), sur des surfaces planes ou inclingées (jusqu'a
20 %), lisses ou accidentées.

L'engin devra supporter des conditions atmospheriques hostiles a 'homme (gaz toxique, tempeératures entre
- 10 et 80 °C) et résister a de faibles ecoulements d'eau ainsi qu'a de legers chocs.

Les manipulations d'usage devront étre facilement realisables.

La solution devra étre solide, fiable et déemontable, afin de pouvoir aisément assurer la maintenance des
pieces qui la constituent.

On veillera a assurer la sécurite avec une alimentation en trés basse tension.
Par souci d'eco-citoyennete, on privilégiera des solutions durables au niveau environnemental.

Enfin, le colt de 'ensemble ne devra pas exceder un montant de 200 € TTC (hors camera).

Désignation (Fp , C) Fonction Critére d’appréciation Niveaux
FP1 Permettre a 1’utilisateur | Vitesse de déplacement 0.15m/s maximum
d’observer des lieux Type d’exploration Visionnage en temps
inaccessibles par Mesure d’image réel
I’intemédiaire d’une Approche automatique
caméra
C1 Ne doit pas excéder un | Co(t ( montant fixer par 200 euros TTC
montant ’utilisateur)
€2 Doit pouvoir étre Distance fixée par 10 meétres
télecommandé ’utilisateur

/2
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Observer des lieux
inaccessibles

Prix
(montant)

Télécommandé
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